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Roboty

Hleddate cestu k vyssi efektivité?

Robotika je odpovéd!

SLOVO UVODEM

Co si myslime v JCEE o ROBOTECH?

V dnednim primyslovém prostiedi, kde se klade dlraz na efektivitu a bezpec¢nost,
hraji roboty kli¢ovou roli. Automatizace monotonnich operaci, manipulace
s tézkymi nebo nebezpeénymi objekty, to je pfesné prace pro robota. Robot se
neunavi a Ukoly provadi opakované v konstantni kvalité.

Néco o tom, co vJCEE umime a ¢im se zabyvame.

Pro roboty stavime samostatné bunky, ale take je integrujeme do linek nebo
stavajicich technologii.

Spole¢né se zakaznikem chceme najit to nejlepsi a nejvhodnéjsi feSeni dané
aplikace. Na zakladé nasich robotickych zkusSenosti vybereme ten spravny
typ a velikost robota.

Spolupracujeme s témi nejvétdimi vyrobci a dodavateli robotd. Umime se
ale takeé prizpUsobit zakaznickym standardtm.

Nasi kolegové jsou proskoleni na véechny TOP znacky robotd a neustale ve
vzdeélavani pokracujeme.

Ugastnime se robotickych konferenci a seminatd, a to nejen jako hosté,
ale takeé jako prednasejici.

Radi se podélime o naSe zkuSenosti, radosti i strasti s SirSi vefejnosti.



JAKE MAME ROBOTY?

Dle kinematiky robota

6 osy robot

Dle pouziti robota Dle bezpeénosti robota

Montazni Kolaborativni
Scara robot Lakovaci Nekolaborativni
Delta robot Svarovaci

Paletizaéni

Kartézky robot

Robot a montaz dild

Z naseho pohledu se da fici, Ze tady to vSechno zacalo. Robot uchopi dil a spoji ho
s druhym. Provede spojeni dvou nebo vice dilG v jeden celek. Nebo automatické
zaloZeni vice pfipravenych dild do jedné montazni sestavy.

Robot a Sroubovdni

Dalsi tradi¢ni roboticka aplikace. Obsluha zalozi dil nebo dil pfijede na paletce.
Robot vybaveny $roubovakem s automatickym podavanim 3roubl provede svou
¢innost a dil cestuje dal.

Tyto aplikace jsou Casto stvoreny pro Scara Roboty, kde midZe vykon dosahovat
desitek $roubl za minutu.

Robot a kamerova kontrola

Robotické rameno nese kamerovy systém a snimkuje vyrobek. V téchto aplikacich
jsme schopni nafotit a vyhodnotit cely vyrobek ve velice kratkém &ase. Regeni je
velice vhodné pro vystupni kontrolu na vyrobnilince.

Roboty v logistice

V logistickych procesech vyuzivame nejcastgji paletizacni roboty. At jiZ to je pre-
kladani palety na vstup do balicich nebo vyrobnich linek. Nebo pfipadné paletizace
na konci vyrobniho procesu. V oblasti skladové logistiky se dnes hojné vyuzivaji
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AMR roboty - autonomni mobilni roboty, které se samostatné pohybuji prostorem
bez pevné dané trasy. Slouzi k efektivnimu transportu zbozi, materialu nebo dilcd
mezi stanovisti, ¢imZ vyrazné zrychluji a automatizuji interni logistiku. V JCEE
navrhujeme a integrujeme AMR systémy prfesné na miru, aby plynule zapadly do
vasich proces( a pfinesly realné vysledky - rychlost, Usporu prace a flexibilitu.

Robot a bin picking

V dnesni dobé uz robot zvlddne v kombinaci s kamerovym systémem vyhledat
a odebrat i dily, které jsou nasypané v prepravkach. Tyto aplikace jsou vhodné
u dild, které jsou téz$i a je jich velké mnozstvi a operator by tuto praci obtizné
fyzicky zvladal.

Robot a svarovani

Pfesné a opakovatelné svary ve velkem mnozstvi. Obloukové, bodové i laserové
- roboty vyuzivaji vSechny druhy svafovani. Svafovani pomoci robota je kvalitni
azejmeéna u vétsich sérii i ekonomicky vyhodné.

Svarovaci kolaborativni robot - zni to mozna zvlastné aZz neuvéfitelng, ale ma to
smysl. V JCEE véfime, ze vyhody snadného programovani a nastaveni robota
ve spolupraci s profesionalnim svafeCem umi neuvéfitelné zvednout produkci
ausnadnit praci.

Robot a spoluprdce s lidmi

Kolaborativni robot je dnes jiz velmi rozsifeny druh robota, pro ktery se naslo zara-
zeni a uplatnéni ve véech typech prdmysiu.

Nasazeni lehkych a bezpeénych robotd pro spolupréaci s lidskymi operatory mize
zvysit flexibilitu a pfesnost vyroby.



PROC INVESTOVAT DO ROBOTA | V MENSI FIRME?

Automatizace vyroby uz davno neni doménou pouze velkych podnikd. S rozvojem
technologii a dostupnosti modernich robotickych feSeni se oteviraji nové moznos-
ti i pro malé a stfedni firmy. Zavedeni robotického pracovisté mdze pfinést vyraz-
né vyhody v nékolika kliCovych oblastech:

1. Reseni nedostatku pracovni sily

Nedostatek kvalifikovanych pracovnik( a vysoka fluktuace predstavuji dlouhodoby
problém ve vyrobnim sektoru. Robot dokaze spolehlivé nahradit ¢lovéka v opaku-
jicich se ¢innostech a zajistit stabilni provoz bez vypadkd.

2. Zajisténi kvality a opakovatelnosti

Roboticka pracovisté vynikaji pfesnosti, konzistenci a minimalizaci chybovosti.
Vysledkem je vy$si kvalita produkce a snizeni naklad( spojenych s opravami nebo
reklamacemi.

3. Flexibilita vyroby

Moderni roboty umoziiuji snadné pieprogramovani a pfizpsobeni riznym Gkoldm.
To je zvlasté vyhodné pro vyrobce s ¢astou zménou sortimentu nebo mensimi
vyrobnimi sériemi.

4. Rychla ndvratnost investice

Investice do robota se mlze vratit v fadu mésicl, a to diky Uspofe mzdovych
nakladd, zvyseni produktivity a zkraceni prostoji. Robot mize pracovat v nepfetr-
zitém provozu bez ztraty vykonnosti.

5. Zvyseni komfortu zaméstnanci

Roboty nejsou nahradou zaméstnancu, ale nastrojem, jak jim uleh¢it od fyzicky
naroc¢nych, monoténnich nebo rizikovych €innosti. Zaméstnanci tak mohou byt
vyuziti efektivnéji a k odborngj$im ukollm.
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6. Posileni divéry a konkurenceschopnosti

Zavedeni robotizace signalizuje moderni pfistup k vyrobé. Zvysuje dlvéru
zakaznikd, zlepsuje vnimani firmy jako technologicky vyspélé a posiluje jeji

postaveni na trhu.



JAK S ROBOTY ZACIT?

Pokud si, majitel firmy, jednatel, vyrobni feditel, klade otazku, jak zacit s robotizaci
nebo obecné s automatizaci ve sve firmé, tak mu asi kazdy doporuci, at se obrati
na integratora nebo vyrobce stroji. Pokud ty zkuSenosti nemate a nevite co by
Slo vylepSit a zautomatizovat, tak je to nejlepsi feseni. V JCEE mame dlouholeté
zkuSenosti a radi vas nastrahami automatizace vyroby provedeme.

Jednou z nasich sluzeb, ktera pomlze se za¢atky automatizace ve firmé je
Audit automatizace a robotizace.

Audit automatizace a robotizace
1. ldentifikujeme a analyzujeme vaSe potfeby v oblasti automatizace.
2. Navrhneme optimalni feSeni pro zvy$eni efektivity a snizeni nakladd.

3. Zpracujeme orientacni cenovou nabidku a koncept FeSeni.

1. krok 3. krok

Automatizace Koncept

Krok 1

Zakaznik ma svou predstavu nebo potfebu automatizovat. Potfebuje nezavislé
posouzeni vyrobniho, montazniho, skladovaciho nebo jiného procesu.

Krok 2

Prijedeme, popovidame si o problematice, prohlédneme si realnou situaci a pro-
story. Pfipadné spole¢né doplnime potfebné udaje pro navrh.

Krok 3

Zanalyzujeme veskera data. Navrhneme nejlepsi feseni z pohledu vykonu a ceny.
Zpracujeme orientaéni cenovou nabidku a s celym konceptem zakaznika sezna-
mime.

Tato nase sluzba je samozrejmé ZDARMA.
V pfipadé potfeby se na nas mlzete s dlivérou obratit.
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A CO FINANCE?

Zavedeni robotického pracovisté vnimame jako strategickou investici, nikoli
jako naklad. Abychom nagim zakaznikim pomohli lépe porozumét pfinosim
automatizace, nabizime analyzu navratnosti investice (ROI).

Coje ROI?
ROI (z anglického Return on Investment) znamena navratnost investice. Ukazuje,
za jak dlouho se investice do robota zaplati prostfednictvim dosazenych uspor

a zvyseni efektivity.

Jednoduse feceno:
ROI = Uspora naklad( za rok / Vy$e investice

Napfiklad: Pokud robot usetfi 600 000 K& rocné a pofizovaci naklady jsou
1200 000 K¢, navratnost investice je 2 roky.

Co pro vas zajistime?

Vypocet navratnosti investice

Pripravime pfehledné vygisleni:
ro¢nich uspor na mzdach a Case
odhadovaného navySeni produktivity
ocekavaného terminu navratnosti (v mésicich)

MozZnosti financovani

PomUzeme také s vybérem vhodného zplsobu financovani (napf. leasing, dotac¢ni
podpora), aby investice byla co nejdostupnéjsi a nejefektivnéjsi.



PRIKLADY

Priklad 1
Sroubovaci roboticka burika pro malou vyrobni firmu*

Soucasny stav
Operator $roubuje kryty na plastové dily - 2 smény, 5 dnd v tydnu.
Potfeba: 1 pracovnik na kazdé sméné, mzda véetné odvodl 35 000 K&/mésic.

Roboticka burika
Scara robot se $roubovakem, zvladne po optimalizaci procesl stejnou kapacitu
béhem 1smény.

Investice - 2 000 000 K¢ (véetné uchopovace aintegrace).

Roéni uspora
2 pracovnici x 35 000 K¢ x 12 mésicl = 840 000 Ke.

ROl vypocet

Uspora na mzdach: 840 000 K&/rok

ROI =2 000 000 Ké& / 840 000 Ké& = 3,38 roku (cca 29 mésicut)

Pfi vyuziti na dvé smény (plné vyuziti kapacity) bude navratnost poloviéni
- cca 15 mésicd.



Priklad 2
Paletizaéni robot pro vyrobce stavebnich materidalG*

Soucasny stav

Ruéni skladani pytld s materialem na palety - fyzicky naro¢né, 3 pracovnici na
sménu (3 smény).

Naklady na pracovniky: 3 x 40 000 K¢& x 12 mésict = 1440 000 K&/rok.

Roboticka burika
Bosy paletizacnirobot + dopravniky, bezpe¢nostni oploceni

Investice - 2500 000 K¢é

Roéni uspora

Zruseni potfeby 3 pracovnikid = 1440 000 K¢

Snizeni fluktuace, Urazovosti, reklamaci = dalSich 200 000 K¢&/rok uSetfeno na
nepfimych nakladech.

ROl vypocet
Celkova roc¢ni uspora: 1640 000 K¢.
ROI=2500 000 K& / 1640 000 Ké =1,52 roku (cca 18 mésici)

1e6 Navratnost investice - Paletiza¢ni robot

5 Kumulovana Gspora
-=- Investice (2 500 000 K¢)
+++ ROI bod (18 mésicti)

0 5 10 15 20 25 30 35
Cas (mésice)

*Vypocet ndvratnostije zjednoduseny a slouZi pro zakladni orientaci. Nezahrnuje vsechny mozné provozni
a financnivlivy.



STATISTIKA

Poé&et pramyslovych robotd

Podle Eurostatu z roku 2022 pouzivalo primyslové roboty primérné 16 % firem ve
zpracovatelském préimyslu v Cesku. Mezi velkymi podniky s vice nez 250 zamést-
nanci to bylo dokonce 63 %.

Podle Ceského statistického Uradu (CSU) pracuje v Cesku 111 robotd na 10 tisic
zaméstnancd. Toto ¢islo zahrnuje jak primyslové, tak i servisni roboty.

Nejcastéjsi odvétvi vyuziti
Nejvice robotl najdeme vautomobilovém pramyslu(48 % podnikd), metalurgickém
pramyslu (36 %)a gumarenském a plastikarském pramyslu (30 %).

Ceska republika v kontextu svéta

Nadprimérné vyuziti v Evropé - v ramci Evropy se Ceska republika Fadi k zemim
s nadprdmeérnym pocétem primyslovych robotd. Podle dostupnych statistik se
umistujeme kolem 15. mista na svété a v Evropé hned za Svycarskem.

Stale za svétovou $pickou - pfes to zaostavame za svétovymi lidry, jako jsou Jizni
Korea, Singapur a Némecko, kde je pocet robotd na 10 000 pracovnikl vyrazné
vyssi.

Anketa v JCEE

Roboty

Nemém rad/a = Jsem rad/a Ze mohu byt u toho, kdyz
roboty. tvofime roboticky stroj, ktery odstrani
12% tézkou praci.

» Chci abychom vyrabéli jenom robotické

Jsem rad/a Ze mohu byt u stroje
toho, kdyZ tvofime roboticky
stroj, ktery odstrani tézkou » W N N = \
préci. Rad/a se podilim na vyrobé a oziveni
41% jakéhokoliv stroje

Je mijedno co tvofime nebo k tomu
nemam nazor.

= Nemam rad/a roboty.

Chci abychom vyrabéli
jenom robotické stroje.
17%

Znasiinterni ankety vidite, Ze zajem o roboty je nejen v primyslu jako takovém, ale i u vyrobce a integratora
jako jsme my. Samozfejmé tuto anketu musite brat s nadhledem, protoze nds v JCEE automatizace stale
bavi a naplriuje.
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GRIPPER - UCHOPOVAC

Jsme odbornici na vyvoj specialnich nastrojd, gripperd pro integraci na
nasich, ale i na Vasich robotech.

Dle va$eho pfani a pozadavkd vyvineme, vyrobime, odladime a dodame
uchopovaci nastroj pro vasi aplikaci.

Zvladneme miniaturni i velké nastroje, ale také gripper pro kolaborativni
roboty.

Mame za sebou desitky uspésnych realizaci.

Priklady referenci Gripperu
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REFERENCE

Robotickad testovaci linka

Pfiklad nasi robotické linky, kde jsme vyuzili rychly dopravnikovy Track systém,
ktery dopravuje dily do testovacich a ostatnich stanic Mimo jiné zde dochazi
k laserovému svafovani a laserovému znaceni. S dily manipuluje také pét Scara
robotd.

Automatickd mycka tlakovych nadob

Robotickad linka, ve které pouzivame BinPicking, kde robot vybird vyrobky
z pfepravni bedny. Dalsi roboty manipuluji s vyrobkem mezi jednotlivymi stanicemi
a posledni robot odklada tlakové nadoby do vystupni bedny.
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Montdz kovovych klip( na plastovy dil

Automatické klipovani do plastového vylisku. Na tomto zafizeni jsme vyuZili
spolupraci hned tfi 6osych robotl. Dosahli jsme vysokého taktu nasazeni 54 klipQ
do jednoho vyrobku pod jednu minutu.
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FAQ

Casto kladené otdzky o robotizaci a automatizaci

Obecné otdzky o robotizaci:

« Cojetorobotizace?
Robotizace je proces nahrazovanilidskeé prace roboty a automatizovanymi
systémy. Cilem je zvysit efektivitu, produktivitu a bezpec¢nost vyrobnich
procesq.

« Jakeé jsou hlavni vyhody robotizace?
Mezi hlavni vyhody patfi zvySeni produktivity, zlep$eni kvality, snizeni
nakladd, zvy$eni bezpec¢nosti a uvolnéni lidskych zdroji pro kreativngjsi

« Vjakych odvétvich se roboty nejéastéji vyuzivaji?
Nejvice robotl najdeme v automobilovém prdmyslu, metalurgickém
pramyslu a gumarenském a plastikarském prdmyslu.

« Jerobotizace vhodna i pro malé firmy?
Ano, robotizace mlze byt vhodna i pro malé firmy. Pomaha jim optimalizo-
vat procesy, snizit naklady a zvysit konkurenceschopnost.

Otazky o sluzbach JCEE

+ Cim se JCEE zabyva?
JCEE se zabyvd automatizaci a robotizaci prdmyslovych procesu.
Navrhujeme a realizujeme robotické buriky, integrujeme roboty do linek
a stavajicich technologii.

« Jaké typy robotd JCEE integruje?
JCEE spolupracuje s nejvétsimi vyrobci a dodavateli robotl a umi se
prizplsobit zakaznickym standarddm. Integrujeme 6osé roboty, Scara
roboty, Delta roboty, Kartézské roboty a kolaborativni roboty.
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« Jaké aplikace robott JCEE realizuje?
Realizujeme $irokou $kalu robotickych aplikaci, véetné montaze dild,
Sroubovani, kamerové kontroly, paletizace, bin pickingu, svafovani,
lakovani a dalsich.

« Coje toroboticky audit a jak probiha?
Roboticky audit je sluzba, ktera pomaha zakaznikim zhodnotit potencial
automatizace. Zahrnuje analyzu vyrobnich procesd, navrh fe$enia zpraco-
vani orientacni cenové nabidky. Tato sluzba je zdarma.

« Vyviji JCEE i specialni nastroje pro roboty?
Ano, JCEE je odbornikem na vyvoj specialnich uchopovact (grippert) pro
roboty. Vyvijime a vyrabime nastroje dle pozadavkl zakaznika.
Otazky o kolaborativnich robotech:
« Cojsou to kolaborativni roboti (koboty)?
Kolaborativni roboti jsou navrzeni pro spolupraci s lidskymi operatory.

Jsou lehké a bezpecné a mohou zvysit flexibilitu a pfesnost vyroby.

« Kde se kolaborativni roboti vyuzivaji?
Kolaborativni roboti nachazeji uplatnéni ve véech typech prdmysiu.

15



VIDEO PROHLIDKY

Roboticka manipulace

Manipulace Delta robotem

Kontrolni a testovaci linka

Robotické zakladani PCB
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AMR robot
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Sales Engineer

+420 734 230 422
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Miroslav HLUBINKA
Sales Engineer
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Sales Engineer
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